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Sterownik AS-0OUS8

Fot.1: Sterownik USRS-1

1. Zastosowanie
Urzadzenie moze by¢ zastosowane do:
- dynamicznej iluminacji szyldéw, reklam, wystaw sklepowych, obiektow
architektonicznych
- zdalnego sterowania odbiornikami elektrycznymi
- programowanego uzyskiwania efektéw swietlnych — imprezy rozrywkowe dyskoteki
- w automatyce: programowany timer ,programowany blok przekaznikéw czasowych

2. Charakterystyka ogolna
Modut AS-0OUS8 jest urzadzeniem umozliwiajacym zdalne sterowanie urzadzeniami
elektrycznymi i elektronicznymi bezposrednio, w ramach dopuszczalnej mocy wyjs¢, lub
posrednio, z wykorzystaniem elementéw wykonawczych : przekazniki, styczniki, falowniki
itp.
Charakterystyczng cechg modutu jest mozliwos¢ wpisania do jego pamieci wewnetrznej
tzw. wewnetrznego programu, ktéry po wigczeniu zasilania lub na zdalng komende
wygeneruje na wyjsciach jednokrotnie lub cyklicznie zaprogramowane sekwencje stanéw
(urzadzenie dziata jak timer lub sekwenser ).

fot.2 Plyta sterownika
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Modut posiada:

- 8 wyjsc¢ do sterowania odbiornikami, w zaleznosci od wersji, sieciowym o mocy do
200W (optotriaki sterowane w zerze ) lub odbiornikami pradu statego o mocy do

100W (tranzystory Darlington w uktadzie OC) lub urzadzeniami sterujacymi (tranzystory
sterujgce - 100mA w uktadzie OC) wyjscia wszystkich typow sg separowane
galwanicznie, a niektére sg rowniez separowane od napiecia zasilania.

- interfejs szeregowy RS232 i/lub RS485 wykorzystywany do konfigurowania,
komunikacji — przy pracy z systemem nadrzednym lub synchronizacji — przy zestawianiu
sterownikéw wielomodutowych.

- wejscie sterujace do klawisza lub wyjscia typu OC innego modutu np. przy potaczeniu
kaskadowym

- wejscie zasilania: 230V AC, 12V DC lub 24V DC

- pamie¢ typu EEPROM na parametry konfiguracyjne i programy wewnetrzne - cztery
programy, kazdy moze sie sktada¢ z 41 komend

Ponizszy rysunek ilustruje uktad wyjsciowy modutu dla wersji z wyjsciem na prad
zmienny:

OUn

360 5 WOTN4T

: MOC3041 ’ 5: e
4 \ 4
2 4 5 e

4

380 i

CNY1T

CNY17




Ponizszy rysunek ilustruje wykorzystanie modutéw do sterowania odbiornikami:
- pradu zmiennego
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3. Konfiguracja sterownika
W zaleznosci od realizowanych funkcji sterownik nalezy wstepnie skonfigurowac.
Definiuje sie nastepujace parametry:
3.1. Numer sterownika
Identyfikuje sterownik w przypadku pracy wielu urzadzen na magistrali RS485 (1 - 254)
3.2. Tryb startu
Po wiaczeniu zasilania sterownik jest w trybie stopu (oczekiwania na komende/klawisz)
lub startuje program wewnetrzny (0 ..3)
3.3. Numer wykonywanego programu wewnetrznego (0 ...3)
3.4. Tryb badania sumy kontrolnej
Sterownik moze bada¢ sumy kontrolne komend lub je ignorowac
3.5. Tryb dostepu do wejscia sterujgcego




Do wejscia sterujacego i GND moze by¢ dotgczony klawisz typu NO lub wyjscie typu OC
innego sterownika.

Wejscie to moze by¢ aktywne lub zablokowane.

3.6. Typ zbocza

Sterownik moze reagowac na przednie lub tylne zbocze wejscia sterujacego.

3.7. Tryb badania przerw pomiedzy znakami komend.

Sterownik, po rozpoznaniu znacznika startu - 88H, moze badac przerwe pomiedzy
znakami i zignorowac¢ komende jezeli przekroczy 2,5 s lub nie.

3.8. Programy wewnetrzne sterownika

Sterownik moze wykonywac do 4 programow wewnetrznych zapisanych w pamieci
EEPROM.

Uzytkownik moze zdefiniowad, zapisa¢ w pamieci oraz odpowiednio aktywowa¢ wtasne
programy.

Do konfigurowania sterownika mozna uzywac programu EDYTOR.exe lub wtasnych
aplikacji.

4. Ustawienia producenta
Nowy sterownik skonfigurowany jest nastepujaco:
numer sterownika: 1
tryb startu: automatyczny po wiaczeniu zasilania
numer programu: 0
tryb badania sumy kontrolnej: nie bada
wejscie sterujgce: aktywne
typ zbocza: przednie — zwarcie stykéw
tryb badania przerw pomiedzy znakami: nie bada
programy wewnetrzne: programy producenta

5. Dane techniczne

Zasilanie:

w zaleznosci od wariantu wykonania : 230V AC, 12V DC, 24V DC - separowane

galwanicznie lub 9 - 12 V DC bez separacji

pobor mocy: max. 2 W
Wyjscia:

liczba wyjs¢: 8

typ wyjs¢ - w zaleznosci od wariantu wykonania: 230V AC/1A, 45V DC/100maA,

100V DC/ 1A, 400V DC/1A

Separacja:

we / wy — min. 3 kV

wy / wy — min. 1,5kV

od zasilania - min. 1 kV
Interfejsy sterujace : RS232 lub/i RS485; parametry transmisji: 19200,8,N,1
Obudowa: na szyne DIN - szeroko$¢ 105 mm lub ptytka do zabudowy

6. Oznaczenia sterownikéw
AS-0U8/ (typ interfejsu)/(wartos¢ nap. zasilania)( rodzaj napiecia zasilania)-( typ wyjscia )(przytacze)

232 230 A C- zmienne separowane AC - 230V/1A 1-listwa
485 24 DC- state bez separowane DC - 50V/200mA 2-listwa
232/485 12 DP - 100V/1A rozt.

DH — 400V/1A




W trybie pracy zdalnej stan sterownika ustalany jest przez komendy systemu

7. Zasady komunikacji i programowania sterownika

nadrzednego wysytane przez interfejs RS232 lub RS485.
Sterownik akceptuje komendy wysytane w pakietach o nastepujacej strukturze:

Pozycja 1 2 3 4 5
Nazwa Znacznik| Numer Ilos$¢ bajtéw Komenda Suma
startu | urzadzenia danych protokotu kontrolna
w pakiecie
Dtugosc¢ w 1 1 1 1-4 1
bajtach
Wartosci 88H 1- FEH 2-7 Wg opisu OOH - FFH

Suma kontrolna: mtodszy bajt sumy wszystkich bajtéw pakietu

Ponizsza tabela specyfikuje komendy do sterownika:

Kom. | Opis Parametry
Diug. | Wartosci | Znaczenie
40H | Wyjdz z oczekiwania: wykonaj komende/sekwencje 0 - Bez parametru
41H | Wymus$ RESET z uktadu watch dog 0 - Bez parametru
42H | Wiacz tryb krokowy - reczny 0 - Bez parametru
43H | Wytacz tryb krokowy 0 = Bez parametru
44H | Odczytaj numer urzadzenia - moze byc¢ broadcast 0 - Bez parametru
45H | Ustaw numer urzadzenia 1 01H-FEH | Nowy numer urzadzenia
46H | Odczytaj takt podstawowy 0 - Bez parametru
47H | Ustaw takt podstawowy 1 00H-FFH | Nowy takt sterownika
48H | Odczytaj aktualnie wykonywany program 0 - Bez parametru
49H | Ustaw aktualnie wykonywany program 1 0-3 Numer wyk. programu
4AH | Badaj sumy kontrolne pakietow 0 = Bez parametru
4BH | Nie badaj sum kontrolnych pakietow 0 - Bez parametru
4CH | Odliczaj czas na przerwy miedzy znakami 0 - Bez parametru
4DH | Nie odliczaj czasu na przerwy miedzy znakami 0 = Bez parametru
4EH | Czytaj stan wyjsc 0 - Bez parametru
4FH | Ustaw stan wyjs$c 1 00H-FFH | Stan wyjs¢: 1- zatacz
50H | Ustaw wyjscie nr ... na 1 - wiacz 1 0-7 Numer wyjscia
51H | Ustaw wyjscie nr ... na 0 - wytacz 1 0-7 Numer wyjscia
52H | Wtacz dostep do klawisza 0 - Bez parametru
53H | Wytacz dostep do klawisza 0 - Bez parametru
54H | Wpisz komende wewnetrzng do pamieci sterownika 5 Wg opisu | Parametry komendy
wewnetrznej
55H | Odczytaj komende z pamieci sterownika 2 0-3, Numer programu i
00H-16H | numer komendy
56H | Wiacz oczekiwanie na start 0 - Bez parametru
57H | Wytacz oczekiwanie na start 0 = Bez parametru
58H | Kasuj program nr ... 1 0-3 Numer programu
wewnetrznego
59H | Kasuj wszystkie programy 0 = Bez parametru
5AH | Wpisz do pamieci wewnetrznej wartosci domysine 0 = Bez parametru
5BH | Typ wejscia - tylne zbocze -10 0 = Bez parametru
5CH | Typ wejscia — przednia zbocze - 01 0 = Bez parametru




Przyjcie i wykonanie komendy sygnalizowane jest krotkim btyskiem diody sygnalizacyjnej
LED.

Komenda 54H umozliwia zaprogramowanie wewnetrznej pamieci programu i
przygotowanie go do pracy autonomicznej wg kryteriow uzytkownika.

Parametry komendy maja zawsze dtugosc 5-ciu bajtdw i nastepujacq strukture:

[ nr programu (0 ... 3) ] [ nr polecenia (00H-14H)] [ polecenie wewnetrzne (00H-09H)] [
parametrl (wg opisu)] [ parametr2 (wg opisu)]

Polecenia wewnetrzne sterownika specyfikuje ponizsza tabela:

Pole- | Opis Parametr 1 Parametr2
cenie wartos¢ znaczenie Wartos¢ | Znaczenie
00H | Zatrzymaj program, stop 0 - 0 -
01H | Wiacz wyjscie — stan bitu portu=0 0..7 Numer wyjscia 0-255 | Czas trwania
02H | Wytacz wyjscie - stan bitu portu=1 0..7 Numer wyjscia 0-255 | Czas trwania
03H [ Skocz do rozkazu 1-41 Numer rozkazu
04H | Aktywuj program 0..3 Numer programu
05H | Ustaw wyjscia wg wzoru 00H-FFH [ Stan wyjs¢ 0-255 | Czas trwania
06H | Wyslij start do sterownika Nr 00H-FFH | Numer sterownika 0 -

( lub broadcast )
07H | Czekaj na start z portu szeregowego 0 = 0 =
08H | Czekaj na klawisz 0 - 0 -
09H [ Ustaw nowy takt sterownika 0 ... 255 | Nowy takt ster. 0 -
0AH | Nic nie réb 0 - 0-255 | Czas trwania
0BH [ Skocz do rozkazu w czasie 1- 41 Numer rozkazu 0-255 | Czas trwania
0CH | Skocz do rozkazu okreslong ilos¢ razy 1-41 Numer rozkazu 1-255 Krotnosé
ODH | Przesun wyj. w lewo, wyfacz skrajne prawe 1-7 Ilo$¢ pozycji 0-255 | Czas trwania
OEH | Przesun wyj. w prawo, wytacz skrajne lewe 1-7 Ilo$¢ pozycji 0-255 | Czas trwania
OFH | Przesun wyj. w lewo, wtgcz skrajne prawe 1-7 Ilo$¢ pozycji 0-255 | Czas trwania
10H [ Przesun wyj. w prawo, wytacz skrajne lewe 1-7 Ilo$¢ pozycji 0-255 | Czas trwania
11H [ Obrd¢ wyjscia w lewo 1-7 Ilo$¢ pozycji 0-255 | Czas trwania
12H | Obré¢ wyjécia w prawo 1-7 Ilos¢ pozycji 0-255 | Czas trwania
13H | Zmien mnoznik czasu o wartos¢ -128+128 | Mod. mnoznika
14H | Skocz do rozkazu gdy klawisz wcisniety 1-41 Numer rozkazu
15H [ Skocz do rozkazu gdy klawisz nie wcisniety 1-41 Numer rozkazu

taczny czas trwania polecenia liczony jest jako iloczyn:
5,55 ms x czas trwania polecenia x mnoznik ( takt )

Strukture komend do sterownika ilustrujg ponizsze przyktady:

88,01,02,41,D5

- wykonaj reset sterownika nr 1

88,01,07,54,00,04,05,F7,01,CF

- zapisz do pamieci sterownika nr 1 do programu nr 0 pozycja 04H polecenie O5H: ustaw
wyjscia na F7H i czekaj 01

Po wykonaniu komendy sterownik odpowiada pakietem potwierdzenia. Ma on strukture
identyczng jak komenda z tym ze:

- nr urzadzenia ma wartos¢ 00H
- komenda protokotu jest wieksza o 80H ( najstarszy bit bajtu = 1)




- dane zalezg od komendy
Ilustruje to tabela:

Komenda Pakiet odpowiedzi
Bajt odpowiedzi
0 1 2 3 4 5 6 7
40H 88H | 00H | 02H | COH suma
41H Brak odpowiedzi - reset sterownika

42H 88H | 00H | 02H | C2H

43H 88H [ 00H | 02H | C3H

44H 88H | 00H | O3H | C4H | numer

45H 88H | 00H | 02H | C5H suma

46H 88H | 00H | O3H | C6H takt suma

47H 88H | 00H | 02H | C7H suma

48H 88H | 00H | 03H | C8H | program | suma

49H 88H | 00H | 02H | C9H suma

4AH 88H | 00H | 02H | CAH suma

4BH 88H | 00H | 02H | CBH suma

4CH 88H | 00H | 02H | CCH suma

4DH 88H | 00H | 02H | CDH suma

4EH 88H | O0OH | O3H | C8H | stan we. | suma

4FH 88H | 00H | 02H | CFH suma

50H 88H | 00H | 02H | DOH | suma

51H 88H | O0H | 02H | D1H suma

52H 88H | 00H | 02H | D2H suma

53H 88H | 00H | 02H | D3H suma

54H 88H | 00H | 02H | D4H suma

55H 88H | 00H | 02H | D5H | komenda | parl | par2 | suma

56H 88H | 00H | 02H | D6H suma

57H 88H | 00H | 02H | D7H suma

58H 88H | 00H | 02H | D8H suma

59H 88H | 00H | 02H | DO9H | suma

5AH 88H | 00H | 02H | DAH suma

5BH 88H | 00H | 02H | DBH suma

5CH 88H | 00H | 02H | DCH | suma

Dla komend typu broadcast sterownik nie generuje pakietu odpowiedzi.

8. Wejscie sterujace
Po podtaczeniu do wejscia sterujacego i GND klawisza typu NO mozna go wykorzystac
nastepujaco
( gdy nie jest zablokowany):
8.1. Tryb pracy krokowej:
- dtugie przycisniecie ( ok. 3s ): wejscie w tryb pracy krokowej
(sygnalizowane krotkie/dtugie btysniecie diody LED)
- kolejne krotkie przycisniecia: wykonanie jednej komendy wewnetrznej biezgcego
programu
- dtugie przycisniecie: wyjscie z trybu pracy krokowej
(sygnalizowane dtugie/krotkie btysniecie diody LED)
8.2. Tryb konfiguracyjny:
- klawisz wcisniety w momencie wigczania zasilania: wejscie w tryb konfiguracy




(sygnalizowane krotkie/dtugie btysniecie diody LED)
w trybie tym sekwencja trzech przycisnie¢, dtugich - D ( ok. 1s ) i krétkich - K jest
interpretowana jako komenda wg ponizszego schematu:
KKK - wiacz/wytacz start automatyczny (polecenie zmienia stan tej opcji na
przeciwny)
KKD - uruchom program nastepny od biezacego (nr aktywnego programu + 1)
KDK - uruchom program poprzedni od biezacego (nr aktywnego programu - 1)
KDD - przywrdc¢ ustawienia producenta
-wykonanie polecenia sygnalizowane jest miganiem LED-a odpowiednim do
polecenia.
-zmiany zapisywane sg do pamieci EEPROM.
- wyjscie z trybu konfiguracyjnego realizujemy przez dtugie — ok. 3s, przycisniecie
klawisza
sterownik uruchamia sie na nowo zdefiniowanych warunkach
8.3. Uruchomienie programu:
Przy pracy nieautomatycznej (program czeka na sygnat startu z klawisza), jak réowniez
podczas wykonywania polecenia wewnetrznego - "Czekaj na klawisz", wcisniecie klawisza
powoduje przejscie urzadzenia do wykonywania kolejnych polecen. Czas wcisniecia
klawisza nie jest w tym przypadku istotny. Wazne jest wystgpienie oczekiwanego zbocza
(stany przejscia stykéow klawisza ze zwarcia do
rozwarcia lub odwrotnie). Wyboru oczekiwanego zbocza dokonujemy komendami ( 5Bh
dla zbocza 10) i (5Ch dla zbocza 01 ).
W tych przypadkach nie ma znaczenia tryb aktywnosci wejscia sterujacego:
reakcja na klawisz jest zawsze i nie da sie jej zablokowac.
9. Stan stopu
Sterownik znajduje sie w trybie stopu jezeli:
- zostato wigczone zasilanie przy skonfigurowanym trybie stop
- wykonat ostatnig komende programu wewnetrznego i nie byta to
komenda skoku lub uruchomienia innego programu
- program wewnetrzny wykonat komende stop
- program wewnetrzny natrafit w pamieci programu na zawartos¢, ktéra nie jest komenda,

10. Programowanie i konfigurowanie sterownika
Program EDYTOR.exe pracuje w srodowisku WINDOWS
Za jego pomoca mozna przygotowaé program wewnetrzny sterownika, realizujacy
scenariusz sterowania wymyslony przez uzytkownika.
Programowanie polega na wyborze polecen z listy i dopisywaniu ich do programu
sterownika.
Mozliwa jest edycja i kasowanie polecen w programie.
Sterownik programujemy przez port COMn komputera.




